Einführung in den Flight Data Manager
Der Flight Data Manager ist eine Art PC-Version die „Meine Flüge“ aus der Parrot Free Flight App auflistet. Es ist für Windows 7 / 8 / 10. Es kann hier kostenlos heruntergeladen werden. Das Werkzeug wird von Kenth Jensen in seiner Freizeit entwickelt, zum Spaß und zur Weiterentwicklung seiner Kompetenz. Das Tool erzeugt die kml, csv und Garmin passende Dateien der Flugdaten von der Bebop1, Bebop2 und Disco, die man dann für Garmin Virb Edit benutzen kann und die GPS Overlays (Telemetrie) auf den Videos verwendet werden. GPS-Overlays sind die verschiedenen Graphen, Lehren und Indikatoren, die auf dem Screenshot weiter unten auf dieser Seite zu sehen sind. Wenn du mit deiner Parrot Drohnen fliegst, werden die Flugdaten auf der Parrot Cloud hochgeladen, und dieses Tool kann die Flugdaten direkt von dieser Parrot Cloud herunterladen.
Screenshot vom Flight Data Manager
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Die unten aufgeführten Videos wurden mit der Bebop und Disco aufgenommen und mit der Software Garmin Virb Edit bearbeitet.

Video “Demo of Templates for Parrot Bebop and Parrot Disco”



Am besten lädst du dir erst alle Sachen runter.

Download​ Garmin Virb Edit version 5.1.0
Download​ Flight Data Manager Version 3.2.11
Download​ Templates for Garmin Virb Edit

Dieses Tool fügt eine Menge von Informationen wie das GPS-Overlay (Telemetrie Daten) in den Videos hinzu.

1. Geschwindigkeit in km/h oder mph

2. Höhe (Höhe) in Meter oder Fuß

3. Höhe über dem Boden in Meter oder Fuß

4. Distanz in Metern oder Fuß (der Abstand zwischen dir und der Drohne)

5. Abstand geflogen in Meter oder Fuß

6. Batteriestand der Bebop / Disco in %

7. Pitch und Roll der Bebop / Disco in Grad, Pitch ist, wenn die Drohne nach vorne oder nach hinten fliegt, Roll ist, wenn die Drohne seitwärts fliegt

8. GPS-Track, zeigt eine kleine Spur des Fluges und ein Punkt zeigt deine aktuelle Position auf der Strecke

9. Richtige Orientierung der Bebop / Disco, wenn die stetig schwebt und sich nur dreht, zeigt dieser Indikator die Richtung der Drohne an und wenn die rückwärts oder seitwärts fliegt, wird er immer noch die Richtung angeben, in die die Drohne zeigt und nicht die Richtung die sie fliegt

10. Wifi Signalpegel

11. Anzahl der Satelliten

​Screenshot vom erstellten Video mit dem Tool​
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​​Kml-Dateien können in Google Earth gesehen werden. Beide Positionen vom Controller und der Drohne kann man sehen und den Flugweg kann man in 2D und 3D angezeigt bekommen.

Die Flugdaten werden während des Fluges automatisch von der Bebop- oder Disco-Drohne generiert und können anschließend direkt von der Parrot Cloud geladen werden. Man gibt jetzt einfach seinen Benutzernamen und das Passwort für die Parrot Cloud ein. Vielen Dank hier an Ramon Out, der herausgefunden hat, wie man auf den Parrot Cloud Web Service zugreifen kann.
​

Screenshot des Menüs, in dem die Flugdaten direkt von der Parrot Cloud geladen werden
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DateOfFight  Time  Fight Durtion Max Atiude MaxSpeed MaxDist. Distflown  Battery Estmated Address Contrller Drone  SWver HWver Sharedpic
2.5 2016 135009 O5mind0sec  8m  188mAs  652m  2192m  39-07% Biakiedsvej 6, 4330 Hakso, Dermark Scortroler 2v102  Bebop2 390 HW02 0
2052016 133716 Tlmni3sec  93m  119ms  6%6m  4308m  98-39% Hesselod, 3390 Hundested. Denmark Scortroler2v102  Bebop2 390 HW02 0
2.5 2016 131902 O5mni7sec  45m  191mAs  652m  232m  37-08% Hesselod, 3390 Hundested, Denmarkc Scortroler2v102  Bebop2 390 HW02 0
252016 131330 G5mnO6sec  47m  180mAs  606m  2666m  75-37% Lynwes Havnevej 13, 3390 Hundested. Denmak Scontroler 2v102  Bebop2 390 HW02 0
2.5 2016 125844 (5minTdsec  106m  142ms  189m  1073m  98-75% Jordemoderve] 39, 4100 Ringsted, Dermarkc Scontroler2v102  Bebop2 390 HW02 0
2.5 2016 12525 (2mn42sec  52m  29mAs  13Im  180m  3-23% Everiupve 1, 4733 Tappemoie, Dermark Socortroler2v102  Disco 103 HWO04 0
252016 124436 (5min%8sec  149m  252ms  687m  5112m  50-13%  Sctshusvej 4, 4690 Hasev, Dermark Socotroler2v102  Disco 103 HW04 0
2.5 2016 123847 G5min07sec  M5m  264mAs  398m  4357m  72-50% Gristenvej 12, 3390 Hundested, Dermark Socotroler2v102  Disco 103 HW.O04 0
2.5 2016 123030 7minG2sec  MIm  257ms  587m  594m  99-72% Snavevej 13,4300 Hobask, Denmark Sqcotroler2v102  Disco 103 HWO04 0
2.5 2016 071439 Olmni3sec  32m  105ms  49m  160m  23-17% Kogen 15 4330 Hyalso, Denmarkc Scortroler 2v102  Bebop2 390 HW02 0
252016 071239 OOmn%sec  18m  67ms  32m  76m  46-23% Hesselod, 3390 Hundested, Denmark Scontroler2v102  Bebop2 390 HW02 0
2.5 2016 180432 mnTésec  Om 46ms  8m  9m  73-73% Dyssevej 28, 4180 Soro, Dermark Socotroler2v102  Disco 103 HWO04 0
2.5 2016 175747 G6mind0sec  78m  %1ms  253m  538m  81-73% Heidesvei 2636, 4100 Ringsted. Denmark Scportmler2v102  Dsco 103 HW 04 0
2.5 2016 175724 WminT3sec  2m s5ms Tm 2m 94-81%  Hesselo, 3390 Hundested, Denmark Scportmler2v102  Dsco 103 HW 04 0
2.5 2016 174713 WminG3sec  Om 0ms  Om Om  00-00% Medanhaven 22. 4330 Hyalso, Denmark Socotroler2v102  Disco 103 HWO04 0
2.5 2016 174704 WminG3sec  Om 0ms  Om Om  00-00% Hefdesvej 26 4100 Ringsted. Dermark Socotroler2v102  Disco 103 HWO04 0
13.May. 2016 19:5006 00min 14 sec om 00mss m im 07-07%  Hesselo 4. 3390 Hundested. Denmark SkyController Bebop2 320 HW_02 0

13 May 2016 194844 Olminllsec  23m  122m/s  100m  204m  27-07% Vigvelen 15, 4050 Skibby. Denmarc SiqCoriroler _Bebop2 HW02 0

13 May 174604 3im  08ms  SIm  1007m _47-14% P oCortrller 3 q 0

13 May. 206 174520 OminTisec ~ 3m Oims  3m Tmo 48-47% SqContoler  Bebop2 320 HW.E2 0
13.May. 2016 174449 00minl5sec  1m 02ms Im am saen Deleteflight SqContoler  Bebop2 320 HW12 0
13May. 2016 172835 BmnS6sec  153m  126ms  1%m  20Bm  59-19% See shared picture / video SqContoler  Bebop2 320 HWE2 0
13May. 2016 171301 09mn3lsec  5m  139ms  17Bm  2250m  98-59% Link  YouTube video to this fight SqContoler  Bebop2 320 HW.12 0

13 Mar 2016 160338 02mni2scc  49m  l64mis  263m  G%5m  67-55% SqContoler  Bebop2 310 HWE2 0
13Mar 2016 160721 Olmn7sec  7im  165mis  22m  88m  75-67% Shiiaz Viibik for i fighy SqContoler  Bebop2 310 HWE2 0

13 Mar 2016 160520 Olmnélsec  2/m  l64mis  280m  65Im  81-75% Flight D SqContoler  Bebop2 310 HWE2 0

13 Mar 2016 160359 00mnS9sec  25m  163ms  25m  6l5m  87-81% Commentfor flight SqContoler  Bebop2 310 HW.E2 0
13Mar 2016 160235 OlmnODsec  1lm  143ms  16m  287m  98-87% e SqContoler  Bebop2 310 HWE2 0

13 Mar 2016 155800 00mnS7scc  2Bm  154ms  240m  54m  10-09% Soishusvej 4 4690 Haslev, Denmatk SqContoler  Bebop2 310 HWI2 0

13 Mar 2016 155610 OlmnlSsec  27m  17im/s  246m  73Im  13-10% Gristenvel 12,3390 Hundested, Denmark SoCooler  Bebop2 310 HWO02 0

13 Mar 2016 15555 OOmn9sec  25m  174ms  230m  50m  26-13% Snavevej 13, 4300 Hobask, Denmark SoCortoler  Bebop2 310 HWI2 0 o
< >
Total number of fights=10 -- Total fight time hhmm:ss = 10:19:17 Developed by Kerth Jensen, Ki4100@gmal.com





Mit dem Tool erhaltet ihr eine sehr detaillierte Liste aller Ihrer Flüge, wie z. B. Datum, Uhrzeit, Flug Dauer, Controller-Typ, hw ver, sw ver, geschätzte Adresse, und die am weitesten fortgeschrittene Sache ist, dass das Tool alle verfügbaren Flüge eins nach dem anderen herunterlädt und Analysiert den Batterieverbrauch, die Max Höhe, Max Geschwindigkeit, Max Entfernung und die Distanz die geflogen wird. Wenn die Analyse von allen Flügen abgeschlossen ist, kann der Benutzer irgendeinen der Parameter sortieren, die er benötigt, dass macht es einfach, den Flug mit der höchsten Höhe zu finden oder den Flug mit der längste geflogenen Strecke etc. Alle diese Daten können in Excel exportiert werden, wenn der Benutzer ein ausführlicheres Logbuch seiner Flüge behalten möchte. In der Liste kann man auch sehen, ob jeder Flug öffentlich oder privat ist, und er kann im Menü geändert werden, der bei einem Klick auf einen Flug erscheint. Darüber hinaus kann ein Kommentar hinzugefügt werden, durch Rechtsklick auf den Flug oder Doppelklick, kommst du auf die Kommentarliste. Diese ist sehr sinnvoll, wenn du z.B. irgendwann wissen willst, welche Akkus du für verschiedene Flüge verwendet hast.
Screenshot des vom Flight Data Manager​​
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​Beispiel einer kml-Datei in Google Earth​
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​Die kml-Datei für Google Earth verwendet unterschiedliche Farben für verschiedene Höhen, diese Höhengrenzen und Farben können in einem Menü im Werkzeug wie auf dem Screenshot zu sehen ist konfiguriert werden. Bis zu 15 verschiedene Höhengrenzen und Farben können ausgewählt werden, so kannst du auswählen, dass z.B. alle 10 Meter eine andere Farbe für die Höhe angezeigt wird, wenn man eine maximale Höhe der Bebop / Disco von 150 Metern betrachtet. Voreinstellung sind 6 verschiedene Farben, wie du auf dem Screenshot oben und unten siehst.
​[image: image7.jpg]FFODFFO0 Kol Color  [nthis men you can corfigure how the 3D fght path inthe ki fie
67 Atkdot [ Co00R Eath shllok.
Kl Coor
Alitude mit
Kl Color
Alitude mit
Knl Coor
Alitude mit
Kl Coor Number of ahtude colrs

Attude imt
Kl Color Quick select a cobr

Bt mt I

Kl Color
Attude imt
Kl Color
Attude it
Kl Color
Attude imt
Kl Color
Attude imt
Kl Color *
Attude imt
| Kl Color

Diferrt colors can be used for diferen afutudes. for an example:
loreen belows 20 metersof ltude, blus between 40 meters tc.

Both the attude s and color used can be corfigured here.

(Changs the color by clicking one of the color to mody to the left

Attude imt
Kl Color
Abtude imit ‘Selectfrom advanced color selection

FFFFFFOD | Knl Color

0 1] Attudetmt

| FROUFFOD | K Color ot defout values | | SaveandGose | |





Alle öffentlichen Flüge von anderen Nutzern und eigenen öffentlichen oder privaten Flügen können gesehen werden und in das Tool auf einer Karte wie unten geladen werden. 
Für öffentliche Flüge ist es auch möglich, nur Flüge mit gemeinsamen Bildern oder gemeinsamen Videos zu sehen.
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​

Beim Laden eines Fluges mit einem gemeinsamen Bild oder Video, entweder ein öffentlicher Flug von einem anderen Benutzer oder einem privaten Flug, können die Bilder und Videos direkt im Flight Data Manager wie unten gesehen werden

​[image: image9.jpg]Previous Picure / Video Copy Ik to clpboard





Schritt für Schritt Anleitung zur Erstellung Ihres eigenen Videos

Die folgende Anleitung ist für die Verwendung von Garmin Virb Edit Version 4.2.1.0, in anderen Versionen kann die Benutzeroberfläche unterschiedlich sein.

​
Garmin Fit-Datei über Flight Data Manager erstellen
1. Stelle sicher, dass du ein Account für die Parrot Cloud unter "Meine Flüge" in der Free Flight Pro App auf deinem Tablet / Telefon erstellt hast
2. Downloade​ Garmin Virb Edit

3. Downloade​ den Flight Data Manager
4. Entpacken die heruntergeladenen Dateien

5. Installieren den Garmin & Flight Data Manager

6. Installieren die Vorlagen für Garmin Virb, indem du im Flight Data Manager auf den Button 'Install Garmin Virb GPS Templates' klickst, die Vorlagen haben dann die Anzeigen in Fuß oder Meter

7. Machen jetzt einen Flug mit der Bebop / Disco und warten bis der Flug unter "Meine Flüge" in der Free Flight Pro App angezeigt wird, stell sicher, dass dein Tablet / Telefon mit Wifi verbunden ist, damit die Flugdaten hochgeladen werden können

8. Kopiere das mp4-Video von der Bebop / Disco am besten auf den Desktop in einem neuen Ordner
9. Klicke im Flight Data Manager auf ‘Load data from Parrot Cloud‘
10. Gebe hier deinen Benutzernamen und dein Passwort für die Parrot Cloud ein und drücken auf „'Get list of own flights from Parrot Cloud‘

11. Suche dir einen Flug aus, den du laden möchtest, basierend auf der Uhrzeit, Datum und der geschätzten Standort Adresse, wenn der Flug nicht in der Liste ist, stelle sicher, dass dein Tablet / PC mit dem Internet verbunden ist. Es dauert eine Weile, bis der Flug verfügbar ist. Doppelklick um einen Flug auszuwählen

12. Es wird ein Diagramm des Fluges angezeigt, der Attitude, Geschwindigkeit, Batterie und Distanz enthält. Wenn du die Maus über die Grafik hältst, erhältst du weitere Details des Graphen. Du kannst durch die Schaltfläche in der linken unteren Ecke zur Kartenansicht wechseln

13. Drücke auf ‘Export data to files‘, jetzt werden die 3 Dateien abgespeichert, eine passende Datei für Garmin Virb Edit, eine kml Datei für Google Earth und eine CSV-Datei für Excel. Am besten speichert man die Dateien in den gleichen Ordner wo die Video mp4 Datei drin ist

Generiere GPS-Overlay zu Video in Garmin Virb Edit
1. Öffnen 'Virb Edit'

2. Drücke 'Video erstellen'

3. Wähle einen Namen für dein Video

4. Jetzt solltest du in der 'Medienbibliothek' sein, drücke 'Clips und Fotos importieren'

5. Drücke 'Import Andere'

6. Wähle das mp4-Video von der Bebop / Disco aus

7. Drücke 'Nur importieren'

8. Klicken auf 'OK', wenn es anzeigt, dass die Bibliothek aktualisiert wird, wird das Video der Medienbibliothek hinzugefügt

9. Ziehe das Video per Drag & Drop in den Bereich mit dem Text 'Drag & Drop Clips hier um sie zu deinem Video hinzufügen'

10. Drücke die 'G-Metrix' auf der linken Seite, gefolgt von der 'G-Metrix importieren Taste'

11. Drücke nun auf 'Mein Computer' links, gefolgt von 'Durchsuchen' in der Mitte des Fensters.

12. Wähle nun die passende Datei aus, die vom Flight Data Manager erstellt wurde. Wähle entweder die in Metern oder die in Fuß

13. Ein GPS-Track wird nun angezeigt, wenn alles richtig aussieht, dann drücke 'Verwende diese Log Datei'

14. Klicke auf die Schaltfläche 'Overlays' auf der linken Seite

15. Wenn nichts ausgewählt ist, klicke auf die Registerkarte "Vorlagen" oben.

16. Suche die Vorlagen mit dem Namen 'Bebop-Vorlage 1' zu 'Bebop-Vorlage 10', indem du die Maus über die verschiedenen Vorlagen hältst und dann auf die Vorlage klickst

17. Die verschiedenen Messgeräte werden nun dem Video hinzugefügt, wenn du willst, kannst du die verschiedenen Messgeräte auf dem Bildschirm löschen oder verschieben und in eine neue Vorlage speichern

18. Klicke auf das Play-Symbol, um dein Video zu sehen, hier wird das Video nicht 100% korrekt angezeigt und das Video kann sehr langsam in der Aktualisierung sein

19. Manchmal sind die Video- und GPS-Overlays nicht vollständig synchron, man kann sie manuell auf folgende Weise synchronisieren: Klicke auf die 'G-Metrix' Schaltfläche auf der linken Seite und wähle 'G-Metrix Sync' auf der rechten Seite, nachdem es synchronisiert wurde drückst du auf 'Done'

20. Jetzt exportiere das Video, indem du auf 'Export' rechts oben auf der Seite klickst.

21. Wähle 'HD 1080p' und '60 fps 'für höchste Qualität, obwohl die Bebop nur ein Video mit 30 fps speichert, scheint es, dass die Qualität auf YouTube niedriger ist, als '30 fps'

22. Wähle aus, wo das Video gespeichert werden soll und drücke auf 'Export'

23. Jetzt dauert es ca. eine halbe bis 3 Stunden je nach Länge des Videos und der Geschwindigkeit deines PCs

24. Das ist es, jetzt ist dein Video fertig.

Hier im Video wird erklärt, wie man die Telemetrie Daten für eine Bebop1 / Bebop2 / Disco erstellt


Hier im Video wird erklärt, wie man mit dem Flight Manager sich zur Parrot Cloud verbindet und man an die Telemetrie Daten und die Videos "Meine Flüge" kommt

​

​

Vorlagen für Garmin Virb Edit
Wenn du die GPS-Overlay-Vorlagen, die speziell für die Bebop / Disco Drohne erstellt wurden, verwenden möchtest, klicke einfach im Flight Data Manager auf den Button "Install Garmin Virb GPS overlay Templates to PC" und wähle aus, Meter / km/h oder Fuß / mph. In Garmin Virb Edit kannst du eine der 6 Vorlagen mit dem Namen 'Bebop Template 1' auf 'Bebop Template 10' auswählen, siehe Screenshot dieser 8 Vorlagen unten. Wenn du stattdessen die Standardvorlagen in Garmin Virb verwendest, wird eine ganze Menge der Daten nicht korrekt angezeigt, es sei denn, du weißt wirklich, was du tust.

Wenn du dich entscheidest, deine eigene Vorlage zu erstellen, benötigst du folgenden Informationen (aber wenn du nur eine der beiden Bebop-Vorlagen verwendest, dann kannst du folgendes ignorieren): Um es unabhängig von den im Garmin Virb Einstellungsmenü gewählten Einheiten zu machen, werden Geschwindigkeit, Höhe und Distanz nicht als Geschwindigkeit, Höhe und Distanz in der Garmin Fit-Datei angezeigt, was viele Probleme mit sich bringt wenn du falsche Einstellung vornimmst. Stattdessen werden die verschiedenen Daten in der Garmin Fit-Datei wie folgt angezeigt:

'Speed' wird als 'Stance Time' in Fit-Datei gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> All Running)

'Altitude' für Text wird als 'Stance Time Percent' in Fit-Datei gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> All Running)

'Altitude over ground' wird in der Fit-Datei als "Engine Fuel Rate" gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> Alle OBD-II Sensoren)

'Höhe' für Grafik wird berichtet 'Elevation' in Fit-Datei (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> Alle Position)

'Drone distance' wird als 'Engine RPM' in Fit-Datei gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> Alle OBD-II Sensoren)

'Distanz geflogen' wird als 'Power' in Fit-Datei gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> Alle Sensoren)

'Batterie' wird als 'Cadance' in Fit-Datei gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> Alle Sensoren)

'Orientierung der Drohne' wird als 'Aviation Track Angle' in Fit-Datei gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> All Aviation)

'Pitch' und 'Roll' wird als 'Pitch' und 'Roll' in Fit Datei gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> All Aviation)

'WiFi-Signalpegel' (nur für Bebop2) wird als 'HeartRate' in Fit-Datei gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> Sensoren -> Herzfrequenz)

'Anzahl der GPS-Satelliten' (nur für Bebop2) wird in der Fit-Datei als 'verticalOscillation' gemeldet (befindet sich in Garmin Virb unter Gauges -> Running -> Vertical Oscilation)

Wie bereits erwähnt, kannst du die Vorlagen aus dem Flight Data Manager installieren, indem du auf die Schaltfläche ‘Install Garmin Virb GPS overlay Templates to PC‘ klickst, aber wenn du nur die Vorlagen ohne den Flight Data Manager verwenden möchtest, kannst du diese hier Downloaden​. In der ReadMe.txt Datei siehst du dann wo du die Vorlagen hin kopieren must.

​Hier siehst du paar Beispiel Vorlagen
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